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CO5800

OEM 3-Achs Servomotorsteuerung der CO-Serie mit integrierten DC-Servo-Endstufen

Gehause/Aufbau:

Leiterplatte mit Kiihlblech, Abmessungen 180 x 122,9 x 38,5 mm3, Gehduse auf
Anfrage

Stromversorgung:

24 V DC filr die Steuerung, Stromverbrauch ohne Ausgange ca. 200 mA
24..42 V DC fur die Endstufen
AnschluB Uber steckbare Schraubklemmen

Speicherausstattung:

FLASH-ROM 512 KByte, davon 256 KByte als FLASH-Disk verwendet

RAM 512 kByte

EEPROM 256 KByte

Eingdnge:

12 Eingange 24 V (5 mA), Pfostenreihe 26-pol. bzw. D-Sub Buchse 25-pol.
zusatzlich je 2 Eingange 24 V (5 mA) pro Inkrementalgebereingang
Ausgange:

8 Ausgange 24 V, ca. 500 mA pro Ausgang, Pfostenreihe 26-pol. bzw. SUB-D 25 pol.,
davon 3 zusatzlich als steckbare Schraubklemmen ausgefiihrt
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Endstufen:

3 PWM-Endstufen flir DC-Servomotoren

PWM-Frequenz ca. 20 kHz

Maximaler Dauerstrom 7,5 A, maximaler Spitzenstrom 15 A
Stromiiberwachung und Zeit des Uberstroms sind per Software einstellbar
AnschluB tiber steckbare Schraubklemmen

Inkrementalgeber:

3 Inkrementalgeber mit Differenzeingangen, max. 2 MHz, mit Index-Eingang, SUB-D
15 pol. Stecker

Schnittstellen:

serielle Schnittstelle, RS232, SUB-D 9 pol. Stecker
USB Schnittstelle

Notauskreis:

2 Relais fiir 24 V DC Notauskreis, interne und externe Notausverwaltung wird
unterstitzt. Steckbare Schraubklemmen, Kontaktbelastbarkeit max. 1 A

Sonderausstattung:
Versionen mit Tastatur, Display oder einfachen Anzeigeelementen auf Anfrage

Hinweise:

Uber die steckbaren Schraubklemmen kénnen entweder die Motorausgénge oder je
ein Schaltausgang (z.B. fur eine Bremse) auf den Inkrementalgeber-Steckverbinder
gelegt werden.

Die automatische Ausflihrung der CONFIG.SYS-Datei nach dem Einschalten kann
unterdriickt werden, wenn der AUTO-OFF-Taster wahrend des Einschaltens betatigt
wird.

Die Absicherung der Endstufenstromversorgung ist den Motorstrémen entsprechend
auszulegen. Standardwert ist 8 AT.

Die USB-Schnittstelle wird von SOSCom zur Zeit noch nicht unterstitzt.

Inbetriebnahme:

Steuerung und Endstufen miissen an die Versorgungsspannung angeschlossen
werden, es kann fir beides die gleiche Stromversorgung verwendet werden

(24 VDC). Die Endstufenspannung kann Uber einen Schiitz zugeschaltet werden,
naheres ist im Handbuch ausflihrlich beschrieben. Wird kein Schitz verwendet, kann
der Stecker fiir die Notausverwaltung unbeschaltet bleiben.

Die Steuerung sollte tber ein Ubliches Nullmodemkabel mit einem PC verbunden
werden. Auf dem PC sollte SOSCom installiert werden (siehe entsprechendes
Handbuch), es kann auch ein Ubliches Terminalprogramm verwendet werden.

Die Servomotoren werden Uiber die 3-poligen steckbaren Schraubklemmen mit der
Steuerung verbunden, es sollte abgeschirmtes Kabel verwendet werden
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(Abschirmung mit GND verbinden). Der Inkrementalgeber muB gemaB der unter
Abschnitt ,Steckverbinder"™ gezeigten Pinbelegung angeschlossen werden.

Die weitere Vorgehensweise ist im Handbuch zu SOSCom-Software und im Handbuch
der Steuerungen der CO-Serie beschrieben.

Achskonfiguration:

MODE 1,PID,INC(1),PWMS (1)
SET 1,IMAX,10.00

SET 1, IPEAK,100.00

SET 1, PWMPOL, TRUE

nur PWMS () verwenden

100% entspricht 7.5 A
100% entspricht 15 A

mull TRUE sein

SET 1,POL,FALSE Regelpolaritat
SET 1,0FFSET, 0.00 Ausgangsoffset
SET 1,PWMOFFSET, 0.00 TBD

SET 1,MAXFORCE, 100.00
SET 1,MAXDIFF, 1000
SET 1,PROP,100.0000
SET 1,DIFF,200.0000

max. Ausgangssignal
max. Regelabweichung
Proportionalanteil
Differentialanteil

SET 1,INT,0.00000000 Integralanteil
SET 1,DEADBAND, 0 ' Totband
SET 1,ITIME, 10 ' Uberstrom-Zeit
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Abmessungen:
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Steckverbinder:

©_9icoo] F&EEoErﬁE Ef0001t000]t00 1% £ #o00]t000]1000;t000;

@?ﬁﬁ\ @?ﬁﬁw ﬁ%ﬁ@

| 7 ~ WMWWW .m jonnnpng
ﬁ_u-n .:. m_u_mmni_u

o_ﬁﬂ

- m—-

o]
muce [ ©
GND || © _(_ = mm
sNo | O = E€) g EE BE
) sEBE Em § EE -
E = = €} 8§ EE E
o @ = = = 12 i1 2 1 2
|3 m % 5o [aslas|as
E2 ||| O | ° oo Q m TImII 0000000000000 1/0
E1 o "] I\———————I [E) = 0000000 0C000
[} ool|= A =S| ummummmmimn u |
elelg 2”5, 5[ ] " a
N1 O - = = . 39
Lep | B8 ° oo|| LN __-_-__-_____-__- s 0o
Ced oo FE= EH
(] 00000 O 5| |.||
Oocooo LI ME I *_H [N
[ == - FEPE =
[CH = I i = 11
B Ly o B ﬁﬂﬁgpwn 3
O = H.a_m rmrsrw |00 Eg_ﬂ_ﬂ_ [ (o Lo] (= O
ekl i INC 1 o) |nlmimlmlele) il NC 2 a1l |mlmlmlmimle] INC 3
o noooo Do00000O D0000000 00000000
0000 0000000 0000000 0000000
— L1
L
MALE E _.nur _L MALE E _I_ MALE E _I_ MALE —|_
COM1 & COMZ2 INC 1 INC 2 INC 3
RS232 5 USB
T
+ , + . + '
o o o o o o
o o) o o o o
= o = = oo = = a =
o =z O o =z O o =z O
S 6 = S 6 = = 6 =
MvCe [{ o o 0o o __ o o o o o o _
o
Mvee MOTOR1 MOTOR2 MOTOR3 - « o
= Q0 = Q = Q
GND |{ © = -4 = 4 D 2
o6 ©OG6 006
S I S
+24V || ©
GND |( o BUCHSE
— WM~ O W F o
. 2t on55555555
SCHUTZ+ | © ZZZZ0o000O0O0O0O0DODO
EIN2 ° A; g 10 99 mdg 50 %% % 2o _w
25 24 mu nn 21 ﬁdm O_q O_m Odm OE
EIN1|{ © cgozzeeroNr-og
z Z b e e e s .
NOTAUS2 |\ © CoyyzzzzZzZzZz*=
NOTAUST || ©

STECKER STECKER STECKER STECKER
an - < W/ - : AVJ
N
N

X X W HHW_HW1 mnn%uanS VM%HWS
cr © KLooowozd 255006 Z 2550606 2
AQQ 4 &An 6o 8} o 2 6o 8l o 2 [N 8
guv 00 Zﬂ@,—w* 15 Qw—ZOGAuN 15 °w z 12 duwam
£¢  7i432%F  9ig:i3f  isige
O o O O O O



Ca Ia ntec GmbH www.calantec.de

Die Calantec GmbH liefert auBerdem

- preisglinstige 1-Achs Schrittmotorsteuerungen

- freiprogrammierbare interpolierende Servo- und Schrittmotorsteuerungen

- DC-Servo- und Schrittmotorendstufen in unterschiedlichen Leistungsklassen
- Steuerungszubehor (Joysticks, NOTAUS-Taster, Displays etc.)
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