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C04300
4-Achs Servo/Schrittmotorsteuerung mit 19"
Frontplatte, Tastatur und Display \
Gehiuse: ‘ %@@
12 19" Frontplatte, 42 TE (40 TE auf Anfrage) e =l
BXHXT 213 mm x 128 mm x 68 mm @E@EE @g

,. EiEg
Stromversorgung: ' E}

24 V DC, je nach angeschlossener Peripherie
ca. 500 mA bis 2 A, AnschluB tiber SUB-D 25
pol. und Schraubklemmen

Speicherausstattung:

FLASH-ROM 512 KByte, davon 256 KByte als
FLASH-Disk verwendet

RAM 1 MByte, 2 MByte auf Anfrage

EEPROM 256 KByte

Eingange:
20 Eingange 24 V (5 mA), SUB-D 25 pol.

Ausgange:
16 Ausgdnge 24 V, ca. 200 mA pro Ausgang, SUB-D 25 pol.

analoge Eingdnge:
4 analoge Eingange (-10..+10V, 10 Bit), SUB-D 25 pol.

Endstufenausgdnge:

4 Endstufenausgange flr Servo- oder Schrittmotoren, mit jeweils
PWM-SIGN oder PWM-DIFF Ausgang 20, kHz, 12 Bit Auflésung, 5 V Pegel
STEP und DIR Ausgange, max. 200 kHz Schrittfrequenz, 5 V Pegel
ENABLE-Ausgang, 5 V Pegel
ERROR-Eingang, 5 V Pegel
2 analoge Ausgange zur Stromeinstellung (0..5 V, 8 Bit)
1 analoger Sollwertausgang (-10..+10 V, 13 Bit)
1 analoger Eingang (-10..+10V, 10 Bit)
SUB-D 15 pol.
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Inkrementalgeber:

4 Inkrementalgeber mit Differenzeingangen, max. 4 MHz
mit Index-Eingang, SUB-D 15 pol.
2 Inkrementalgeber mit Differenzeingangen, max. 4 MHz
ohne Index-Eingang, SUB-D 15 pol.
2 Hilfsinkrementalgeber mit 5 V Eingangen, max. 50 kHz, SUB-D 25 pol.

Tastatur/Display:
39 Tasten, 8 Leuchtdioden
LED-beleuchtetes Punktmatrix-Display, 20x4 Zeichen

Schnittstellen:

serielle Schnittstelle, RS422 (differentielle Ein- Ausgange), SUB-D 15 pol.
serielle Schnittstelle, RS232, SUB-D 9 pol.

serielle Schnittstelle ohne Interfacebaustein (5 V Pegel), SUB-D 25 pol.
(CAN-Bus Interface, SUB-D 9 pol. auf Anfrage)

Notauskreis:
2 Relais fiir 24 VDC Notauskreis, interne und externe Notausverwaltung wird
unterstitzt.

Sonderausstattung:

Externe AD-Wandler, andere Peripheriefunktionen auf Anfrage
Versionen ohne oder mit anderer Tastatur und Display auf Anfrage
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